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Funktionen

ÄFunktionen aus <stdlib.h>:
•void *malloc (size_t size);

• Legt size Bytes an und gibt einen Zeiger auf das erste Byte zurück.

•void *calloc (size_t nitems, size_t size);
• Legt nitems*size Bytes an und retourniert Zeiger.

•void free (void *block);
• Gibt den mit malloc/calloc reservierten Speicher wieder frei.

•void *realloc (void *block,size_t size);
• Ändert die Größe eines reservierten Speicherbereichs auf size Bytes

und retourniert neuen Zeiger (der alte Speicherinhalt bleibt
bestehen, der Inhalt von zusätzlichem Speicher ist undefiniert).

DI. Dr. Peter René Dietmüller KV Betriebssysteme 3

Beispiele

ÄDynamische Liste
•Eine Liste von Elementen, die zur Laufzeit wachsen

und schrumpfen kann.
•Source\Liste.h, Source\Liste.c, Source\ListTest.c

ÄDynamisches Array
•Die Größe eines Arrays muß in C zum Zeitpunkt der

Deklaration feststehen. Dieses Beispiel zeigt ein Array,
das zur Laufzeit wachsen kann.

•Source\Array.h, Source\Array.c


